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PrimeTec B .\gu'a(dee’e‘) Sensor de radar/AIR combinado para abriry
PrimeSCQn B asegurar puertas corredizas automaticas

Traduccion del manual de instruccion original
Generalidades

PrimeTec B

(@ Cubierta protectora (@) Orificios de fijacian @b Tecla "Data” (negra)

(@ Indicaciones LED @ Sistema electr. del sensor (1) LED de radar: verde (derecha)
- = __(® Ventana de luz AIR Cubiertas de la lente (@ Dispositivo de ajuste de AIR
a) Receptor de infrarrojos c) LED rojo i @ Paso de cable ® LED de AlR: rojo (izquierda) (3 Madulo de radar
b) Emisor de infrarrojos ) LED verde (® Sensor sin cubierta  (@a Tecla "Mode" (roja) (i@ Pantalla LCD
Il !nstrucciones de seguridad

Tenga en cuenta las disposiciones nacionales e internacionales referentes a la seguridad de puertas.
El montaje v la puesta en servicio del sensor sélo deben ser realizados por personal especializado instruido.

Este aparato sdlo debe utilizarse con tensiones bajas de proteccion (SELV) con aislamiento eléctrico seguro.

Observe las funciones de sequridad de su aplicacion siempre en su totalidad y nunca en relacion a un tnico componente de |a instalacion.
La valoracion del riesgo y la instalacion correcta del sensor y del sistema de la puerta es responsabilidad del instalador.

Evite en general el contacto con componentes electrénicos y épticos.

El accionamiento de la puerta y el perfil del travesafio fijo deben conectarse a tierra debidamente.
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Puesta en servicio
Secuencia recomendada de la puesta en servicio: |. Montaje Il. Conexion Il Inicializacion
IFE Montaje
| 1. Retire la cubierta protectora 3. Tienda y conecte el cable
@ 2. Ajuste el ancho de campo de infrarrojos activos (AIR) (véase el capitulo 2.1) 4, Monte el sensor
'E m Ajuste el ancho de campo AIR (PrimeTec / PrimeScan)
ED El ancho de campo AIR puede ajustarse con la cubierta de plastico engatillable
delante de la lente del sensor.
*000000000000 '
000000000000 Ancho de campo:
Sensor sin cubierta: todos los 2x02m
rayos de |uz estan activos azzm
1. Deslizar
2. Presionar y jclic!
1.3 mm 9mm

Ajustes posibles (medidas con altura de montaje de 2,2 m)

TaparA, B

TaparA, D TaparA.C,D TaparC,D
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m Montaje del sensor

1. Posicione la plantilla de taladro
2. Perfore los orificios y retire la plantilla de taladro
3. Tienda el cable y monte el sensor

*Ajuste de fabrica
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Inicializacion EH

PrimeTec B/ PrimeScan B

Suministro eléctrico

+

| Salida del radar ( E) EZQ‘K;

| Test

Ped o

BN GE

Inicializacion

3 verde
4 amarillo

Control

Mediante el parpadeo alterno se indica la inicializacion (aprendizaje) del sensor
(duracion: de 20 a 25 segundos).

Una vez finalizada la inicializacion, el LED rojo/verde se enciende solo cuando se ha efectuado una deteccion.

LED rojo

En este momento se ha puesto en servicio el sensor. Si fuera necesario realizar mas ajustes, consulte los siguientes apartado.

I Aiuste mecanico de precision
m Campo AIR (PrimeTec / PrimeScan)

Ajustes del angulo de inclinacién en el tor-
nillo de ajuste:

Inclinacion: —5° ... +7° de forma progresiva

IEZ] Campo de radar (PrimeTec)

Ajuste manual del angulo
de inclinacion
0° ... +90° en pasos de 5°

Ajuste manual del angulo

de giro

—20° ... +20° en pasos de 5°

Campo del radar ancho

min.=05x025m(Anxf)

méax.=4x2m(AnxF)

Bl Configuracion manual (manejo de las teclas)

LED verde

I ANTES de conectar la alimentacion eléctrica, retire todos los objetos del area de la puerta que no pertenezcan al entorno habitual del sistema de la
& puerta. Compruebe que no haya personas en la zona de la puerta porque, de lo contrario, no es posible una puesta en servicio correcta.

min. =0.16 x 0.8 (Anx F)
max.=2x4m({AnxF)

Tecla de mando
roja (Mode) y
negra (Data)

Automatico | Konfig. Modus | Seleccionar | Seleccionar (Func./parametro| Volver a selec. | Volver a autom.
Radalr I-I\IR
I I I - I ]
F| I 0@ r (0] L (016 r @ r ©@ H
— — l_I_I — j — —
L4
General
Tecla roja:
seleccionar el
Sensor en modo rPnueliilé g:ﬁ‘ég's Tecla roja: Tecla negra: parametro® Pulsar ambas Pulsar ambas
automatico conmutar seleccionar Tecla negra: teclas teclas

teclas

selec. el valor del
parametro

* En caso de conmutar a otro parametro, el valor se memoriza
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Subsanacion de fallos

Subsanacion de activaciones erroneas

LED rojo | LED verde ..
Error Solucion
) <
o 1. Ajustar el angulo del radar mas lejos de la puerta.
Activacion del radar al cerrarse la puerta -
encendido 2. Adaptar el tamafio del campo del radar.
apagado de modo 1. Evitar las fuentes de iluminacion (p. ej. lamparas fluorescentes) cerca del sensor.
erma- e ; — =
Eente Activacion erronea del radar sin 2. Ningin objeto mévil (plantas, carteles publicitarios, etc.) cerca del sensor.
efecto externo aparente 3. Evitar vibraciones fuertes en el sensor.
4. Posible influencia por la presencia de otro sensor de radar cerca (muy improbable).
Activacion AIR al cerrarse la puerta Ajustar el angulo del sensor AIR mas lejos de la puerta.
— 1. Evitar las fuentes de iluminacion (p. e). lamparas fluorescentes) cerca del sensor.
Heinds 2. Evitar charcos de agua en el suelo.
g apagado | Activacién errénea de AIR sin 3. Evitar vibraciones fuertes en el sensor.
i efecto externo aparente 4. Influencia por solapamiento del campo AIR de otro sensor.
Ajustar una frecuencia de AIR nueva.
5. Reducir la sensibilidad de AIR.
apagado | apagado |La puerta permanece abierta 1. Cambiar la Idgica de contacto de |a salida AIR a otro valor

Subsanacion de fallos del sensor

LE[Lrolo Ll LCD Error Solucion
= =

E ©) 1: Test interno (RAM/ROM) 1. Desconectar el aparato de la tension de alimentacion
parpadeante|parpadeante s _ 2. Conectar de nuevo el aparato

00 2| 2 Watchdog 3. Si el aparato indica de nuevo el error o no se inicia —* sustituir el aparato

E @
parpadeante| apagado

5: Error de AIR
DD 6: Error de salida AIR

2. Limpiar la lente y comprobar si esta rayada
3. Conectar de nuevo el aparato
4. Si el aparato indica de nuevo el error 0 no se inicia

1. Desconectar el aparato de la tension de alimentacion

» sustituir el aparato

[EJ Datos técnicos mas importantes

PrimeTec / PrimeScan

Tecnologia

Infrarrojo activo (longitud de onda: 880 nm), médulo de radar de doble campo

» PrimeTec (24.125 GHz)

Nimero de puntos de infrarrojos

24

Dimensiones de punto de infrarrojos

3 cm x 3 cm (con altura de montaje de 2,2 m)

Tiempo de reaccion

<200 ms

Altura de montaje

1.8-4m

Ajuste del angulo de puntos de infrarrojos

-5° hasta +7° de forma progresiva

Suministro eléctrico

<120mA@11.5-32VDC

Absorcion de potencia

< 4 vatios

Corriente transitoria

< 240 mA

Salida (AIR / radar)

Optoacoplador (50 VCC, 50 mA)

Clase de proteccion

Adecuado para uso conforme a IP54

EMV /RTTE conforme a las directivas CEM y RTTE

Temperatura de servicio -20° hasta 60° C

Dimensiones PrimeTec: 260 x 60 x 48.5mm (L x An x F), PrimeScan: 216 x 60 x 47.5mm (L x An x F)
Peso PrimeTec: 250g, PrimeScan: 180g

Vida atil

20 afos




